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Accueil A propos

Solutions

R2A Solutions, specialiste de 'accompagnement
pour la digitalisation des entreprises, focalise
sur 'apport de valeur ajoutée pour ces clients
et ce faisant usage des nouvelles technologies.

Dans ce contexte, divers sujets de stages sont
proposes.

Notre objectif est de proposer un
environnement stimulant, travaillant sur des
plateformes avec des technologies de pointe.
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Mécanique

Vision Industrielle Web & Graphisme

Nos propositions de stage sont
larges afin de pouvoir étre
discutéees et orientées en fonction
du profil du candidat et des
exigences du projet.

Merci d’adresser vos candidatures
a I'email en
indiquant en objet la référence du
projet vise.

Contacts
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A propos

Solutions A
Sujet 1:
MECAOI1

Dans ce stage, il s’agira de faire le
dimensionnement du volume de travail du
robot Delta qui est decrit en termes de
portée maximale de son effecteur
terminal.

Le candidat doit determiner les
parametres cinematiques d'entree pour le
volume de travail souhaite, a citer :

Longueur des bras.
Longueur des avant-bras.
Longueur du cote du triangle de base.

Longueur du cote du triangle de
I'effecteur final.

Mécanique

Vision Industrielle Web & Graphisme Contacts

Plage d'angle de pivotement de
I'articulation a rotule.

Restriction de I'articulation tournante de
['axe moteur.

Stage de 4 a 6 mois

Le stagiaire aura pour missions de :

Etablir les modéles géométrique et
cinematique du robot parallele Delta

Calculer les parametres cinematiques
pour atteindre un volume de travail donne

Contribuer a la conception du robot Delta

Tests (en simulation) des parametres
calculés
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Sujet 1:

Vous avez une bonne maitrise d’un
logiciel de calcul (exemple Matlab)

Vous etes familier avec les systemes
mecaniques articulas

Vous etes familier avec |la robotique

Autonomie

Web & Graphisme

Contacts
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Sujet 2 :

MECAO2

Dans ce stage, il s’agira de faire la
conception d’'un systeme qui permet la
recupéeration des produits a la sortie de la
ligne de production et leur placement dans
un bac de stockage.

Suite a la conception du systeme, le
candidat doit realiser une animation du

process complet en respectant le cahier
des charges de la solution.

Stage de 4 a 6 mois

Le stagiaire aura pour missions de :

Vision Industrielle Web & Graphisme Contacts

Decortiquer les elements du cahier des
charges de la solution

Proposer un scenario de fonctionnement

Concevoir la solution complete et realiser les
mises en plans nécessaires

Réaliser une animation du process complet

Vous avez une bonne maitrise d’un logiciel de
conception assistée par ordinateur (CAO)

Vous avez une bonne maitrise d’un outil
d’animation pour la conception

Vous étes familier avec les chaines de
production

Vous etes familier avec |la robotique

Autonomie
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Sujet 3:

MECAQO3 Faire une etude de I'existant (veille
technologique sur les solutions similaires)

Concevaoir le robot et realiser les mises en

Dans ce stage, il s’agira de faire la plans necessaires

H ’ H - - . .
conception d’'une version du robot Delta a Réaliser une analyse des contraintes pour
quatre axes dont trois axes pour le les pidces congues
déplacement X, Y, Z et un axe pour la
rotation autour de I'axe Z.

Le candidat doit faire une comparaison Vous avez une bonne maitrise d’un logiciel de

entre les types des axes de rotations conception assistée par ordinateur (CAD)
(moteur monté sur la plateforme fixe du

robot ou bien moteur monté sur la Vous avez une bonne maitrise d’un outil
plateforme mobile du robot) et chaoisir la d’analyse des contraintes
methode de conception optimale.
Vous etes familier avec les systemes
mecaniques

Stage de 4 a 6 mois Vous étes familier avec les robots industriels

Le stagiaire aura pour missions de : Autonomie
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Sujet 1:

VISNO1

Dans ce stage, il s’agira de faire la
conception, le déeveloppement et le test
d’un systeme de controle de qualite de
produits finis a base de vision industrielle.

Dans le but d'aboutir a des resultats
rigoureux et personnalisables pour ce
systeme, le candidat est appelé a employer
des technologies robustes et innovantes
telles que I'lA, le machine learning et le
deep learning.

Vision Industrielle Web & Graphisme Contacts

Stage de 4 a 6 mois

Le stagiaire aura pour missions de :

Selectionner le matériel (cameéra, Lens,

eclairage, controleur) adequat pour ce

besaoin

Développer un algorithme capable de:
Détecter des produits en mouvement

Inspecter les defauts présents au
niveau des produits

Communiquer avec un robot pour la
collecte des produits defectueux

Realiser des tests et assurer le bon
fonctionnement du process
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Sujet 1:

Vous avez une bonne maitrise des
langages de programmation Python et
C++, des alogorithmes de Deep learning,
machine learning...

Vous avez une bonne maitrise de la
bibliotheque openCV ou autre
bibliotheque de traitement d’images

Vous étes familier avec Linux
Vous etes familier avec GitHub / Git
Vous etes familier avec TensorFlow,

Pytorch ou autres bibliotheques de
machine learning

Autonomie

Web & Graphisme

Contacts
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Sujet 1:
CMKNO1

Le stage ¢s’inscrit dans le cadre du
déeveloppement de I’activité commerciale —
marketing.

Le but du stage est de promouvoir I'image

de marque de Ila societé envers
I'environnement exterieur.

Stage de 4 a 6 mois
Le stagiaire aura pour missions de :

Definir les objectifs et les
fonctionnalités a proposer

Vision Industrielle Web & Graphisme Contacts

Contribuer a la reflexion et au design UX de
la solution a concevoir en collaboration
avec le designer Ul/UX

Developper le module

Realiser les tests et assurer la mise en
production opérationnelle

Vous avez une bonne maitrise de la
programmation Javascript Angular

Vous avez une bonne maitrise des
technologies HTMLS, CSS53, SVG

Vous étes familier avec le framework
Symfony

Vous étes familier avec GitLab / Git

Autonomie
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Sujet 2 :
CMKNOZ2

Le stage a pour objectif de developper et
ameliorer I'image corporative de
I'entreprise a travers une approche
creative du candidat.

Stage de 4 a 6 mois

Le stagiaire aura pour missions de :

Definir et produire les elements
graphiques web

Proposer la maquette et le wireframe du
site web suivant un cahier des charges
specifique
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Mise en place des supports visuels et de la
charte graphique relatifs a I'identité de la
societe

Vous avez une bonne maitrise des logiciels
du graphisme : lllustrator, Photoshop...

Creativité et sens d’esthéetique

Autonomie
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contact@r2a-group.com

+216 54 7714083

56 Avenue Habib Bourguiba,
Bardo 2000, Tunis, Tunisie

www.r2a-group.com




